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Abstract of EP0362049 

The invention relates to a system for assembling 



two rigid elements in a detachable manner, the 
first element (1) comprising a plane surface 
pierced with a row of three tapped holes (3) 
capable of receiving a headed screw (4), while 
the second element (2) has a part (5) intended to 
come into contact with the surface of the first 
element (1) pierced with holes. 
According to the invention: - the part (5) of the 
second element (2) intended to come into contact 
with the first element (1 ) is made from a rigid 
material which deforms elastically and has a 
curved part; - a member (10) is mounted so as to 
rotate freely about the shank of the said screw 
(4), between the head of the latter and the 
surface of the first element (1) pierced with 
tapped holes; - a means (12) for controlling the 
rotation of this member comprises two lateral 
parts (12a) capable of holding the two elements 




assembled together, or of freeing them. 
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Description 

La presente invention concerne un systeme 
d 'assemblage de facon amovible de deux organes 
rigides sensiblement plans. L'invention concerne 5 
6ga!ement ('utilisation de ce systeme pour ('assem- 
blage d'6l6ments d'armature d'un corset orthop6di- 
que. 

C'est d cette utilisation que I'on se r6ferera essen- 
tiellement dans la suite de la pr£sente description, 10 
mais le systeme d'assemblage que I'on ddfinira ci- 
apres n'est pas limite, naturellement, d cette applica- 
tion. 

On sait que les corsets orthop£diques compren- 
nent des pieces mouses en matiere thermoplastique, 15 
qui, maintenues en appui sous pression contre des 
parties du thorax & I'aide d'une armature rigide, g§n6- 
ralement mStallique, permettent d'exercer une action 
de correction de deviation des os du patient. Cette 
armature rigide comprend habituellement un ou des 20 
tuteurs disposes verticalement, sur lesquels sont 
fix6s lateralement des Elements rigides de liaison 
et/ou des charnieres, supportant les pieces en 
matiere plastique. 

Les diverses pieces metalliques sont g6n6rale- 25 
ment perches de rang6es de trous filers interieure- 
ment ou de fentes allong6es, qui permettent de les 
assembler £ I'aide de vis en une plurality de positions 
(voir AT-B-1 3 385). Le corset peut ainsi Stre appliqu6 
sur le corps en exercant une pression sur les organes 30 
d maintenir ou a. redresser. En outre, il est possible 
d'assembler les diffeYentes pieces en des positions 
diverses, ce qui permet d'exercer avec le corset des 
actions de correction progressives. 

II est cependant nScessaire de retirer frSquem- 35 
ment le corset du corps du patient, par exemple pour 
faire effectuer a ce dernier des exercices respiratoires 
ou pour lui appliquer un traitement de kin6sithe>apie, 
le corset devant ensuite §tre remis en place. Le sys- 
teme usuel d'assemblage par vis se revele alors tres 40 
peu pratique, car les diffSrentes vis doivent §tre d6vis- 
s6es une & une des pieces assemblies, lors du 
d6montage du corset, puis remises en place & la fin 
du traitement, ce qui est long et fastidieux. 

La prSsente invention vise & rem6dier & ces 45 
inconvSnients en proposant un systeme d'assem- 
blage des elements d'armature du corset, qui utilise 
toujours les trous taraudes et les vis de la technique 
anteneure, ce qui permet d'assembler les Elements 
en difterentes positions et d'exercer ainsi avec le cor- so 
set une correction progressive des deformations 
osseuses, mais qui se prdte aussi a, une soiidarisation 
ou a une ddsolidarisation simples et rapides de ces 
6l6ments, lorsque I'on d6sire retirer le corset du corps 
du patient ou le remettre en place. 55 

A cet effet, ('invention a pour objet un systeme 
d'assemblage de facon amovible de deux organes 
rigides, le premier organe comportant une surface 



plane perc6e d'une ranged de trous taraudis aptes d 
recevoir une vis a tete, tandis que le second organe 
prSsente une partie destin6e d venir au contact de la 
surface du premier organe perc6e des trous, cette 
partie 6tant elle-mfime perc6e d'une fente longitudi- 
nale d'une largeur sensiblement 6gale au diametre de 
trous, ce systeme 6tant caract6ris6 en ce que: 

- une portion de ladite fente est suffisamment 
large pour laisser passer librement la tete de 
ladite vis; 

- la partie du second 6l6ment destin6e d venir au 
contact du premier 6l6ment est en un mattriau 
rigide se d6formant 6lastiquement et presente 
une partie galbee dont la concavity est tourn6e 
vers fa surface contigue* du premier 6l6ment ; 

- un Element est monte fibre en rotation autour de 
la tige de ladite vis, entre la tdte de celle-ci et la 
surface du premier organe percee de trous tarau- 
des, et a une dimension transversale telle qu'il 
puisse passer librement dans la portion de la 
fente du second organe apte d laisser passer la 
tete de la vis ; 

- un moyen de commande en rotation de cet ele- 
ment comporte deux parties lateYales, aptes a 
etre amen6es par rotation, d'une part, dans une 
premiere position ou elles sont en contact avec 
les surfaces convexes de la partie galbee du 
second organe bordant la fente, de maniere d sol- 
licker ces surfaces en direction de la surface per- 
c6e de trous du premier organe, d'autre part, 
dans une seconde position, ou elles sont dirigSes 
selon la direction g6n6rale de la fente; le moyen 
de commande en rotation ayant des dimensions 
telles que, dans cette seconde position, il puisse 
passer librement a travers cette fente; 

- et, de facon connue en soi, deux vis engagers 
dans deux trous du premier organe de part et 
d'autre de la vis k tSte, de maniere que leurs tiges 
fassent saillie d I'interieurde ladite fente, pour for- 
mer des butges d'alignement de la fente sur la 
ranged de trous taraudes. 

La pr6sente invention a 6galement pour objet 
('utilisation d'un tel systeme d'assemblage pour r6unir 
de facon amovible des 6l6ments de I'armature d'un 
corset orthop§dique. 

Comme on I'exposera plus en detail ci-apres, 
dans la position ou le moyen de commande en rota- 
tion de I'6l6ment monte" libra en rotation par rapport d 
la vis & tfite sollicite la partie galb6e du second organe 
en direction du premier organe, cette partie agit 
comme un ressort et les deux organes sont assem- 
bles dans cette position. Dans le cas ou ces organes 
sont des parties de I'armature d'un corset orthopddi- 
que, ils se trouvent alors dans la position ou le corset 
est ferme\ en position d'utilisation, et enserre le thorax 
du patient Pour ouvrir le corset et en d6barasser le 
patient, il suffit done de faire pivoter le moyen de 
commande en rotation pour I'amener dans la position 
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ou il ne sollicite plus le second organs, mais ou il peut 
passer librement a travers la fente de celui-ci pour 
d6so!idariser le second organe du premier. En effet, 
dans cette position, aussi bien la tete de la vis soli- 
daire du premier organe que reiement interpose entre 5 
cet organe et la tete de la vis peuvent aussi passer a 
travers la fente du deuxteme organe. Pour separer le 
second organe du premier organe, il suffira done 
d'imprimer un simple mouvement de rotation de 90° 
au moyen de commande en rotation, comme on le 10 
verra ci-apres, sans qu'il soit n6cessaire de d6visser 
ta vis solidaire du premier element. 

Par contre, a mesure que progresse la reeduca- 
tion d'un patient et qu'il devient necessaire de modi- 
fier les positions relatives des differentes parties de is 
son corset, il est toujours possible, comme dans les 
corsets de la technique connue, de retirer la vis a tete 
du trou taraude qu'elle occupe sur le premier organe 
pour la visser dans un autre trou taraude, I'assem- 
blage du premier et du second organes rigides grace 20 
au systeme conforme a ('invention se faisant alors en 
utilisant la vis dans sa nouveile position. 

L'element monte libre en rotation pourra etre une 
simple bague enfiiee sur la tige de la vis a tete. Quant 
au moyen de commande en rotation de cet element, 25 
il pourra s'agir d'un simple etrier solidaire de cet ele- 
ment et dispose suivant un plan axial de la vis a tete, 
deux branches de cet etrier opposes s diametrale- 
ment constituant les parties qui sollicite nt le second 
organe rigide. Cet etrier sera de preference monte 30 
pivotant autour de I'axe constitu6 par lesdites bran- 
ches, de maniere a pouvoir etre amen6 dans un plan 
axial de la vis a tete pour etre actionne en rotation, et 
pour pouvoir ensuite etre rabattu contre le second 
organe, de maniere a etre escamote, par exemple 35 
dans le position d'utilisation du corset, pour ne pas 
gener le patient. 

Pour les organes rigides, on s'est r6f6r6 jusqu'a 
present a des organes metalliques, mais il est bien 
evident que i'on peut utiliser n'importe quel matenau 40 
suffisamment rigide et presentant une eiasticite suffi- 
sante pour pouvoir agir a la maniere d'un ressort en 
position galbee. On pourra ainsi utiliser diverses 
matieres plastiques et, plus particulierement, des 
matieres thermoplastiques arm6es de fibres de car- 45 
bone. 

L'invention sera d6crite ci-apres plus en detail en 
reference aux dessins annexes, qui, bien entendu, 
n'ont pas de caractere limitatif. Sur ces dessins : 

La figure 1 est une vue en perspective de deux so 
elements rigides et du systeme d'assemblage 
conforme a l'invention, en position desolidarisee ; 
La figure 2 est une vue analogue a la figure 1 , en 
position assembled des deux Elements rigides ; 
La figure 3 est une coupe suivant la fleche F de 55 
la figure 2. * 
Les elements rigides 1 et 2 repr6sent6s sur les 
dessins sont destin6s a etre assembles au moyen du 



systeme conforme a ('invention. 

L'element 1 est un tuteur longitudinal plan, perc£ 
de deux rangees paralleles de trous taraudes identi- 
ques 3, destines a recevoir des vis a tete telles que 
4. Ce tuteur 1 peut constituer, par exemple, un ele- 
ment vertical d'un corset orthopedique, destine a sup- 
porter en des positions reglables des elements de 
matiere plastique appliques sous pression contre le 
thorax d'un patient. 

L'element 2 est, dans le cas present, une barrette 
coudee, presentant deux branches perpendiculaires 
5et 6. 

Dans la branche 5, destin6e a etre rendue soli- 
daire de facon amovible du tuteur 1 , est pratiquee une 
fente longitudinale 7 de largeur sensiblement egale 
au diametre des trous taraudes 3. Une partie de ia 
fente 7 s'eiargit en 7a, de maniere a presenter une 
dimension suffisante pour permettre le libre passage 
de la tete de la vis 4. 

Cette branche 5 est galbee longitudinalement 
(voir figure 3), sa face concave etant tourn6e vers 
l'element 1 et destin6e a prendre appui contre celui-ci. 

Dans la branche 6 sont pratiques des trous 8 et 
une fente longitudinale 9 destines a permettre la fixa- 
tion sur cette branche a I'aide de vis ou de rivets des 
elements en matiere plastique mouiee ou coquilles 
constituant le corset proprement dit. 

Entre la tete de la vis 4 et la face contigue de l'ele- 
ment 1 est i nterpos6e une bague 1 0, enfil6e sur la tige 
de la vis 4 et montee libre en rotation par rapport a cel- 
le-ci, ce qui suppose que la tete de la vis ne serre pas 
cette bague contre l'element 1 . La bague 10 a un dia- 
metre exteme inferieur ou egal a celui de la tete de la 
vis, de maniere a pouvoir, elle aussi, traverser libre- 
ment la partie 7a de la fente 7. 

Des tetons 1 1 sont visses dans des trous tarau- 
d6s 3 de la m6me rang6e que le trou dans iequel est 
vissee la vis 4, de part et d'autre de celle-ci, ces tetons 
11 faisant saillie a la surface de reiement 1 contre 
laquelle est destinee a prendre appui la branche 5 de 
reiement 2. Comme on le voit sur la figure 1, les par- 
ties en saillie des tetons 1 1 sont destinees a etre 
engagees dans la fente 7, aux deux extr6mit6s de cel- 
le-ci, pour former des butees d'alignement de cette 
fente sur la rang6e de trous 3 et de guidage en posi- 
tion de la branche 5. 

Un etrier 12, monte pivotant par rapport a la 
bague 1 0 suivant un plan diametral de celle-ci, permet 
de I'entraTner en rotation par rapport a la vis 4. Les 
deux branches inferieures 12a de cet etrier, sensible- 
ment paralleles a la face contigue de reiement 1, 
prennent appui, en position d'assemblage des ele- 
ments 1 et 2, contre la face convexe de la branche 5 
non tournee vers reiement 1 et sollicitent cette face 
sous pression en direction de reiement 1. L'6!6ment 
2 est en un materiau rigide apte a se deformer eiasti- 
quement, sous la pression de retrier 12, et il peut 
aussi etre applique fermement par deformation contre 
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I'6l6ment 1 pour atre pinc6 entre celui-ci et les bran- 
ches 12a de I'atrier 12, etatre rendu solidaire de raie- 
ment 1 . Avantageusement, des meplats peuvent §tre 
manages a la base des branches 12a de I'atrier 11, 
pour aider au maintien de celui-ci en position verrouil- s 
lee. 

Pour d6solidariser les elements 1 et 2, il suffit de 
faire pivoter I'atrier 12 de 90° d partir de sa position 
de la figure 1 pour amener ses branches 12a dans la 
direction de la fente 7. Elles ne sont plus alors en 10 
contact avec la branche 5 de I'el6ment 2 et celui-ci 
n'est done plus pince contre ('element 1. L'atrier 12, 
la bague 10 dont il est solidaire et la vis 4 peuvent 
alors atre degagees de ia fente 7 en passant a travers 
la partie elargie 7a de cette fente. is 

Les operations de solidarisation et de desoiidari- 
sation des deux elements sont done d'une tres grande 
simplicite et se pretent particulierement bien a la mise 
en place d'un corset orthopedique sur le corps d'un 
patient et a son retrait momentane de celui-ci. 20 

On notera que, iorsque les elements d'armature 
sont assembles, I'atrier 12 peut etre rabattu contre ia 
branche 5 de Pelement 2, afin d'etre escamote et de 
ne gener en rien i'utilisateur du corset. 



Revendications 

1. Systame d'assemblage de facon amovible de 
deux organes rigides, le premier organe (1) compor- 30 
tant une surface plane percee d'une rang6e de trous 
taraudes (3) aptes a recevoir une vis a tete (4), tandis 
que le second organe (2) pr6sente une partie (5) des- 
tinee a venir au contact de la surface du premier 
organe (1) perc6e de trous, cette partie (5) 6tant elle- 35 
meme percee d'une fente longitudinale (7) d'une lar- 
geur sensiblement egale au diametre des trous (3), 
caract6ris6 en ce que : 

- une portion (7a) de la fente longitudinale (7) est 
suffisamment large pour laisser passer librement 40 
la tete de la vis (4) ; 

- la partie (5) du second element (2) destinee a 
venir au contact du premier element (1 ) est en un 
materiau rigide se deformant 6lastiquement et 
pr6sente une partie gal bee dont la concavita est 45 
tournee vers la surface contigue du premier Ele- 
ment ; 

-un 6lement (10) est monta iibre en rotation 
autour de la tige de ladite vis (4), entre la tete de 
celle-ci et la surface du premier organe (1 ) percee so 
de trous taraudds, et a une dimension transver- 
sals telle qu'il puisse passer librement dans ia 
portion (7a) de la fente (7) du second organe (2) 
apte a laisser passer la tete de la vis (4) ; 

- un moyen (12) de commando en rotation de cet 55 
element comports deux parties laterales (12a), 
aptes a etre amenees par rotation, d'une part, 
dans une premiere position en contact avec les 



surfaces convexes de la partie galbee (5) du 
second organe bordant la fente (7), de maniere a 
solliciter ces surfaces en direction de la surface 
percee de trous du premier organe (1), d'autre 
part, dans une seconde position, ou elles sont 
dirig6es selon la direction g6nerale de la fente (7), 
le moyen (12) de commande en rotation ayant 
des dimensions telles que, dans cette seconde 
position, il puisse passer librement a travers cette 
fente ; 

- et, de fagon connue en soi, deux tatons (11) vis- 
ses dans deux trous (3) du premier organe de part 
et d'autre de la vis a tete (4), de maniere a: faire 
saillie a Tinteneur de ladite fente (7), pour former 
des butees d'alignement de la fente sur la rangee 
de trous taraudes. 

2. Systeme selon la revendication 1, caracterise 
en ce que I'element monte Iibre en rotation par rapport 
d ia vis a tate (4) est une bague (10) de diametre infe- 
rieur ou egal a celui de la tete de la vis (4). 

3. Systeme selon Tune des revendications 1 et 2, 
caracterisee en ce que le moyen d'entratnement en 
rotation de ('element monte Iibre en rotation est un 
atrier (12), dont deux branches inf6rieures (12a) sen- 
siblement paralleles a la surface de raiement (1) per- 
cee de trous sont aptes a prendre appui sur la face 
convexe de la partie galbee de la partie (5) de l'6le- 
ment (2). 

4. Systame seton ia revendication 3, caracterise 
en ce que I'etrier (12) est monta pivotant par rapport 
a I'el6ment (10) monta iibre en rotation, autour d'un 
axe disposa perpendiculairement a I'axe de la vis a 
tate (4), de maniare a pouvoir atre escamota par pivo- 
tement. 

5. Utilisation d'une systame selon Tune des 
revendications 1 a 4 pour I 'assemblage de fagon amo- 
vible des aiaments de Tarmature d'un corset orthope- 
dique. 



Patentanspruche 

1 . System zum losbaren Verbinden zweier starrer 
Elemente, wovon das erste (1 ) eine ebene Flache auf- 
weist, die zur Aufnahme einer Kopfschraube (4) von 
einer Reihe Gewindebohrungen (3) durchzogen ist, 
wahrend das zweite Element (2) einen Abschnitt (5) 
aufweist, der mit der gelochten Flache des ersten Ele- 
ments (1) in Beruhrung bringbar ist, wobei dieser 
Abschnitt (5) seinerseits von einem Langsschlitz (7) 
durchzogen ist, dessen Breite im wesentlichen gleich 
dem Durchmesser der Locher (3) ist, dadurch 
gekennzeichnet, 

- dad ein Abschnitt (7a) des Langsschlitzes (7) 
breit genug fur den ungehinderten Durchtritt des 
Kopfes der Schraube (4) ist; 

- da& der Abschnitt (5) des zur Kontaktierung des 
ersten Elements vorgesehenen zweiten Ele- 
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merits (2) aus einem steifen Material besteht, das 
sich elastisch verformt und einen gewolbten 
Abschnitt aufweist, dessen Hohlflache zur 
angrenzenden Flache des ersten Elements zuge- 
kehrt ist; 

-daR ein Teil (10) frei urn den Schaft der 
Schraube (4) drehbar zwischen deren Kopf und 
der Flache des ersten mit Gewindebohrungen 
versehenen Elements (1) angeordnet und in 
Querrichtung so bemessen ist, daS es ungehin- 
dert durch den Abschnitt (7a) des Schlitzes (7) im 
zweiten Element (2), durch welchen der Kopf der 
Schraube (4) hindurchfuhrbar ist, fuhrbar ist; 
- dad eine Steuereinrichtung (12) zum Ansteuern 
der Drehbewegung dieses Teils zwei seitliche 
Abschnitte (12a) aufweist, welche einerseits 
durch Drehung in eine erste Stellung bringbar 
sind, in welcher sie die konvexen Fldchen des 
gewdlbten Abschnitts (5) des an den Schiitz (7) 
angrenzenden zweiten Elements so beriihren, 
daB sie diese Flaxhen in Richtung der gelochten 
FISche des ersten Elements (1) spannen, und 
andererseits in eine zweite Stellung, in welcher 
sie in der allgemeinen Richtung des Schlitzes (7) 
ausgerichtet sind, wobei die Steuereinrichtung 
(12) zum Ansteuern der Drehbewegung so 
bemessen ist, dad sie in der zweiten Stellung 
ungehindert durch diesen Schiitz fuhrbar ist; 
-und daft in an sich bekannter Weise zwei 
Ansatze (11) in zwei Locher (3) des ersten Ele- 
ments beiderseits der Kopfschraube (4) so einge- 
schraubt sind, daR sie in den Innenraum des 
Schlitzes (7) so vorstehen, da& sie AnschlSge zur 
Ausrichtung des Schlitzes zur Reihe Gewinde- 
bohrungen bilden. 

2. System nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dad das gegenuber der Kopfschraube (4) 
drenbewegliche Teil ein Ring (10) ist, dessen Durch- 
messer kleiner als der Durchmesser Oder gleich dem 
Durchmesser des Kopfes der Schraube (4) ist. 

3. System nach einem der Anspruche 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnet, dafc die Steuereinrichtung 
zum Ansteuern der Drehbewegung des drehbeweg- 
lich angeordneten Teils ein Bugel (12) ist, durch des- 
sen beide untere Schenkel (12a), die im wesentlichen 
parallel zur Flache des Elements (1) verlaufen, 
Locher eingelassen sind, wahrend die beiden unteren 
Schenkel auf der konvexen Flache des gewolbten 
Abschnitts des Abschnitts (5) des Elements (2) 
abstutzbar sind. 

4. System nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft der Bugel (12 gegenuber dem drehbe- 
weglich angeordneten Teil (10) urn eine Achse 
verschwenkbar angebracht ist, die senkrecht zur 
Achse der Kopfschraube (4) so verlauft, dad der 
Bugel durch Verschwenken einziehbar ist. 

5. Verwendung eines Systems nach einem der 
Anspruche 1 bis 4, zum losbaren Zusammenbau von 



Stutzelementen eines orthopSdischen Korsetts. 



Claims 

5 

1. A system for the detachable assembly of two 
rigid members, the first member (1) comprising a flat 
surface perforated with a row of tapped holes (3) suit- 
able for receiving a cap screw (4), while the second 
10 member (2) has a part (5) designed to come into con- 
tact with the surface of the first member (1) perforated 
with holes, this part (5) itself being perforated with a 
longitudinal slit (7) of a width substantially equal to the 
diameter of the holes (3), characterized in that: 
is - a portion (7a) of the longitudinal slit (7) is suffi- 
ciently wide to allow the cap of the screw (4) to 
pass freely therethrough; 

- the part (5) of the second member (2) designed 
to come into contact with the first member (1) is 

20 of a rigid material which deform eiastically and 
has a curved part the concavity of which is turned 
towards the contiguous surface of the first mem- 
ber; 

-an element (10) is mounted to rotate freely 
25 about the shank of said screw (4), between the 
cap thereof and the surface of the first member (1 ) 
perforated with tapped holes, and has a trans- 
verse dimension such that it may pass freely into 
the portion (7a) of the slit (7) of the second mem- 
30 ber (2) suitable for allowing passage of the cap of 
the screw (4) ; 

- a means (12) of controlling the rotation of this 
element comprises two lateral parts (12a) cap- 
able of being brought by rotation, on the one 

35 hand, into a first position in contact with the con- 

vex surfaces of the curved part (5) of the second 
member bordering the slit (7), in such a way as to 
stress these surfaces in the direction of the per- 
forated surface of the first member (1) and, on the 
40 other hand, into a second position where they are 

directed according to the general direction of the 
slit (7), the means (12) of rotation control having 
dimensions such that, in this second position, it 
may pass freely through this slit ; 
45 - and, in a manner known per se, two studs (1 1) 
screwed into two holes (3) in the first member on 
each side of the cap screw (4), in such a way as 
to project inside said slit (7) to form abutments 
aligning the slit with the row of tapped holes. 
50 2. A system according to claim 1, characterized 
in that the element mounted freely for rotation with 
respect to the cap screw (4) is a ring (10) of diameter 
smaller than or equal to the cap of the screw (4). 
3. A system according to either one of claims 1 
55 and 2, characterized in that the means of driving in 
rotation the element mounted freely for rotation is a 
stirrup (12), whose lower two branches (1 2a) substan- 
tially parallel with the surface of the member (1) per- 
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forated with holes are capable of resting on the con- 
vex face of the curved part of the part (5) of the mem- 
ber (2). 

4. A system according to claim 3, characterized in 
that the stirrup (12) is mounted pivotally, with respect 5 
to the element (1 0) mounted freely for rotation, about 

an axis disposed perpendicularly to the axis of the cap 
screw (4), in such a way as to be able to be folded 
back by pivoting. 

5. Use of a system according to anyone of claims 10 
1 to 4 for the detachable assembly of the stay ele- 
ments of an orthopaedic corset. 
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